Cycle 4

TECHNOLOGIE

Piloter un servomoteur

académie
Grenoble

Piloter un servomoteur avec deux boutons poussoirs

1. Réalise le schéma suivant dans Tinkercad
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2. Programme la carte Arduino de sorte a réaliser I’algorigramme suivant :
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Piloter un servomoteur avec un bouton poussoir

1. Réalise le schéma suivant dans Tinkercad
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Piloter un servomoteur avec un bouton poussoir (Amélioré)

1. Réalise le schéma suivant dans Tinkercad
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2. Programme la carte Arduino de sorte a réaliser I'algorigramme suivant :
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